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PROGRAMMA SVOLTO
A.S. 2023/2024
DOCENTE: Mancastroppa Francesco — Tassi Erminio
DISCIPLINA: Sistemi e automazione
CLASSE: 5 AMEM

Per ogni Modulo svolto vengono indicati i relativi contenuti affrontati.

MODULO

CONTENUTI

Automazione mediante
PLC

Tipologie, struttura e funzionamento dei PLC. Programmazione del PLC con
linguaggio a contatti tipo ladder.

Esercitazioni: Realizzazione di programmazioni in Ladder e passaggio da logi-
ca cablata a logica programmabile con Siemens TIA Portal e realizzazione al
banco del circuito progettato con PLC S7; sequenze a piu attuatori con segnali
bloccanti temporizzati e contatori.

Sistemi di controllo au-
tomatico

Definizioni e parametri caratteristici del controllo automatico. Sistemi di rego-
lazione ad anello chiuso ed aperto. Sistema regolato, sistema controllato; rego-
latore proporzionale, integrale, derivativo, PID: caratteristiche e comportamen-
to.

Sensori e trasduttori

Struttura e funzionamento di un trasduttore e principali caratteristiche e classi-
ficazioni. Trasduttori di posizione: tipi, principi di funzionamento e caratteristi-
che di impiego: potenziometri, righe ottiche, resolver, encoder ottico (incre-
mentale, assoluto). Trasduttori di velocita (dinamo tachimetrica), trasduttori di
deformazione (estensimetri elettrici), trasduttori di temperatura (termocoppie,
termistori, termoresistenze), trasduttori di pressione, di portata, di livello

Robotica

Definizione di robot e sue classificazioni; tipi di robot, architettura e struttura
meccanica, coordinate di lavoro; spazio di lavoro; gradi di liberta e di movi-
mento di un robot.

Esercitazioni: Software ABB RobotStudio, comandi principali e programma-
zione percorso robot.

Il programma e stato visionato e approvato dai rappresentanti degli studenti della classe




